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บทคัดยอ 

งานวิจัยน้ีมีวัตถุประสงคเพื่อออกแบบและสรางโรงเรือนผักไฮโดรโปนิกสดวยระบบควบคุม
สภาพแวดลอมอัตโนมัติ และทดสอบระบบควบคุมสภาพแวดลอมเพื่อหาเง่ือนไขที่เหมาะสมในการปลูกผัก 

โดยในงานวิจัยนี้ไดออกแบบการทดลองเปรียบเทียบการปลูกพืชทดลอง (ผักกรีนคอส) ในโรงเรือนดวยระบบ
อัตโนมัติ และนอกโรงเรือนแบบท่ัวไปโดยการเติมปุยน้ําดวยการวัดคาการนําไฟฟาในสารละลาย (Electrical 

Conductivity, EC) และคาความเปนกรดดาง (pH) และควบคุมอุณหภูมิและความช้ืนใหอยูในชวงท่ีเหมาะสม 
การทดลองใชเวลา 45 วัน โดยแบงเปนชวงเพาะเมล็ดในถาดปลูก 7–14 วัน จากนั้นจึงยายไปปลูกแบบ 
ไฮโดรโปนิกสในราง ผลท่ีไดพบวา การปลูกพืชทดลองในโรงเรือนมีคา EC, pH, อุณหภูมิและความช้ืนอยูที่ 
1.3–1.4 mS/cm, 5.5–7.0, 28–33ºC และ 60–80 %RH ตามลําดับ โดยมีอัตราการเจริญเติบโตของลําตน 
อยูที่ 0.1767 และอัตราการงอกของใบอยูที่ 0.6566 และเมื่อนําไปเทียบกับผลการทดลองกับการปลูกพืช
ทดลองภายนอกโรงเรือนที่มีอัตราการเจริญเติบโตของลําตนอยูที่ 0.0899 และอัตราการงอกของใบอยูที่ 
0.4691 พบวา พืชที่ปลูกในโรงเรือนมีอัตราการเจริญเติบโตของลําตนที่ดีกวา 96% และมีอัตราการงอกของ
จํานวนใบที่ดีกวา 28.88% 

คําสําคัญ: โรงเรือน, ไฮโดรโปนิกส, ระบบควบคุม 

 

Abstract 

This research aims to design and build a hydroponics vegetable greenhouse with an 

automatic environment control system and to test the environmental control system to find 

suitable conditions for growing vegetables. In this research, a comparative of experiment of 

growing experimental plants (Green Cos vegetables) is designed in an automated system and 

outside conventional systems with adding liquid fertilizer. Then the electrical conductivity is 
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measured in the solution which are pH, temperature, and humidity within the appropriate 

range. The experiment test in 45 days with 7-14 days seeding period in trays and then 

transferred to hydroponics in troughs. The results showed that the experimental cultivation in 

greenhouses had EC, pH, temperature, and humidity at 1.3–1.4 mS/cm, 5.5–7.0, 28–33ºC and 

60–80 %RH, respectively. The stem has growth rate at 0.1767 and the leaf germination rate 

was 0.6566. The planting outside the greenhouse has growth rate at 0.0899 and the leaf 

germination rate at 0.4691. Then, compared with the experimental results, it was found that, 

plants grown in greenhouses had better stem growth rates of 96% and leaf germination rates 

of 28.88%. 

Keywords: Greenhouse, Hydroponic, Control System 

 
1. บทนํา 
 

ในปจจุบันการปลูกผักแบบไฮโดรโปนิกสเปนที่นิยมอยางมากในประเทศไทยเนื่องจากใชพื้นที่ไมมาก
และสามารถปลูกโดยไมใชดิน นอกจากน้ียังสามารถควบคุมปจจัยตางๆ  ไดเมื่อเทียบกับการปลูกบนดิน เชน 
การใหปุยทางน้ํา การปรับคา pH การปรับระดับน้ํา เปนตน อยางไรก็ตาม ในการปลูกผักไฮโดรโปนิกสยังมี
ปจจัยอื่นในดานสภาพแวดลอมที่ชวยใหผักมีการเจริญเติบโตไดดี  ซึ่งหากไมมีเวลาในการดูแลเอาใจใส   
สิ่งเหลานี้จะเปนผลใหผักอาจจะเจริญเติบโตไดไมดีพอ การปลูกผักแบบไฮโดรโปนิกสทั่วไปจะเปนการปลูก
แบบใหปุยทางนํ้าและไหลวนในรางปลูก (Al-Ali, A. R. et al., 2019) โดยมีสแลนบังแสงไวดานบนรางปลูก 
ซึ่งปลูกในระบบเปดหรือบางแปลงอาจจะเพิ่มเซนเซอรวัดอุณหภูมิและความช้ืนของอากาศ (สกรณ บุษบง  
และคณะ, 2563; รัฐศิลป รานอกภานุวัชร, 2561, น.74–82) เพื่อตรวจสอบสภาพอากาศ อยางไรก็ตาม  
ระบบดังกลาวไมสามารถควบคุมสภาพแวดลอมได ทําใหการปลูกในชวงท่ีอากาศรอนจัด (ฤดูรอน) หรือชวง 
ที่มีความช้ืนสูง (ฤดูฝน) ผลผลิตอาจจะไดไมดีพอหรือเสียหายไปในท่ีสุด ดังนั้น  หากมีระบบที่สามารถ 
ควบคุมสภาพแวดลอมในการปลูกที่เหมาะสม  (Lin, X. et al., 2021; รัตติกานต วิบูลยพานิช , 2560 ; 

Pitakphongmetha, J. et al., 2016; Muangprathub, J. et al., 2019) ผลผลิตท่ีไดก็จะออกมาดีและ
สามารถปลูกไดในทุกฤดูกาล 

ในงานวิจัยนี้จะทําการออกแบบและสรางโรงเรือนผักไฮโดรโปนิกสที่มีระบบควบคุมสภาพแวดลอม
อัตโนมัติ ซึ่งประกอบไปดวย อุณหภูมิ ความชื้น ความเปนกรด–ดางของสารละลาย ปริมาณการใสปุย และแสง 
เปนตน โดยจะทําการออกแบบและหาเง่ือนไขท่ีใชในการควบคุมสภาพแวดลอมใหเหมาะสมกับการปลูก  
ผักไฮโดรโปนิกสในทุกสภาพอากาศ 
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ภาพท่ี 1 แสดงลักษณะโรงเรือนสมารตฟารมอจัฉริยะ (ศุภฤกษ เชาวลติตระกูล, 2560) 

 
2. วัตถุประสงคของการวิจัย 
 

2.1 ออกแบบและสรางโรงเรือนผักไฮโดรโปนิกสดวยระบบควบคุมสภาพแวดลอมอัตโนมัติ 
2.2 ทดสอบระบบควบคุมสภาพแวดลอมเพื่อหาเงื่อนไขที่เหมาะสมในการปลูกผัก 

 
3. วิธีดําเนินการวิจัย 
 

การวิจัยครั้งนี้เปนการวิจัยเชิงทดลองเพื่อมุงหาประสิทธิภาพของระบบอัตโนมัติสําหรับการปลูกพืช
แบบไมใชดินในโรงเรือน ดังนั้นเพื่อใหการทําวิจัยครั้งนี้ดําเนินการตามวัตถุประสงคที่ตั้งไว ผูวิจัยจึงไดกําหนด
วิธีดําเนินการวิจัย ซึ่งมีรายละเอียดดังแผนผังแสดงในภาพท่ี 2 

 

 
 

ภาพท่ี 2 แสดงแผนผังการดาํเนินงาน 

ศึกษาการปลูกพืชแบบไมใชดิน 

การกําหนดกลุมทดลองและกลุมควบคุม 

การออกแบบโรงเรือนและระบบอัตโนมัต ิ

ดําเนินการทดลองและเก็บขอมูล 

วิเคราะหและสรุปผลการทดลอง 
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โดยมีรายละเอียดของวิธีการดําเนินการวิจัยดังนี้ 
3.1 ศึกษาการปลูกพืชแบบไมใชดิน 

ในสวนของการศึกษาการปลูกพืชแบบไมใชดิน ผูวิจัยไดทําการศึกษาการปลูกพืชในระบบ 
ไฮโดรโปนิกส ซึ่งเปนการปลูกโดยใชรากแชอยูในสารละลายและใหธาตุอาหารผานราก โดยใชรางทดลอง 
ขนาดกวาง 5–7 เซนติเมตร สูง 3–5 เซนติเมตร และยาวประมาณ 3 เมตร การไหลของสารละลายเปน
แบบตอเนื่อง โดยปมทําการดูดสารละลายไหลผานรากแลววนกลับมายังถังเก็บสารละลายดวยอัตราการไหล  
ในแตละรางอยูในชวง 1–3 ลิตรตอนาที 

3.2 การกําหนดกลุมทดลองและกลุมควบคุม 

สําหรับการกําหนดกลุมทดลองและกลุมควบคุม ผูวิจัยไดทําการกําหนดกลุมดังตอไปน้ี 

กลุมทดลอง คือ การทดลองปลูกพืชโดยไมใชดินในระบบไฮโดรโปนิกสโดยมีระบบอัตโนมัติ 
ในการควบคุมปจจัยใหอยูในชวงท่ีกําหนด ไดแก อุณหภูมิ ความช้ืนสัมพัทธในโรงเรือน และแสง (เพิ่มแสง 
ในเวลากลางคืน) คาความเปนกรด–ดาง (pH) คานําไฟฟา (EC) ของสารละลาย ซึ่งพืชที่ใชในการทดลอง คือ 

ผักกรีนคอส (Green Cos) 

กลุมควบคุม คือ ทดลองการปลูกพืชโดยไมใชดินในระบบไฮโดรโปนิกสในระบบปกติ โดยมีการ
เติมสารละลาย A และ B ทุกๆ 7 วัน และไมมีการควบคุมหรือปรับสภาพแวดลอมของอุณหภูมิและความชื้น
สัมพัทธของอากาศในโรงเรือน โดยใชผักชนิดเดียวกันกับกลุมทดลอง 

3.3 กําหนดตัวแปรในการทดลอง 
ตัวแปรตน คือ การปลูกพืชโดยไมใชดินในระบบไฮโดรโปนิกสแบบปกติและแบบใชระบบอัตโนมัติ

ชวยในการควบคุมปจจัย 

ตัวแปรตาม คือ การเจริญเติบโตของพืชท่ีใชในการทดลอง โดยวัดจากจํานวนใบ ความสูงของตน 
และนํ้าหนักสด 

ตัวแปรควบคุม ไดแก คาความกรด–ดาง (pH) คานําไฟฟา (EC) ของสารละลาย (ซึ่งประกอบไปดวย 
ปุย A และปุย B ที่มีสวนประกอบของไนโตรเจน ฟอสฟอรัส โพแทสเซียม แมกนีเซียม  แคลเซียม เหล็ก 
แมงกานิส สังกะสี ทองแดง) และอณุหภูมิ ความชื้นสัมพัทธในอากาศ 

3.4 การออกแบบโรงเรือนและระบบอัตโนมัติ 
ในการออกแบบโรงเรือน ผูวิจัยไดทําการออกแบบโครงสรางใหมีลักษณะที่สามารถควบคุม

อุณหภูมิแสง (เพิ่มในเวลากลางคืน) อัตราการหมุนเวียนของลม ความช้ืนสัมพัทธ โดยลักษณะของโรงเรือน
แสดงดังภาพท่ี 3 ซึ่งมีขนาดกวาง × ยาว × สูง เปน 2 × 4 × 2.7 เมตร และระบบอัตโนมัติเพื่อควบคุมปจจัย
สําหรับการทดลองปลูกผักไฮโดรโปนิกส ผูวิจัยไดทําการออกแบบระบบควบคุมปจจัยที่มีผลตอการเจริญเติบโต
ของพืช คือ อุณหภูมิ ความชื้น แสง คาความเปนกรด–ดาง และคาการนําไฟฟาของสารละลาย โดยแสดง 
ดังภาพท่ี 4 และ 5 
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(ก) การคลุมโรงเรือน    (ข) โครงและรางนํ้า 
 

  
 

(ค) ไฟแสงสวางและชุดพดัลมระบายอากาศ (ง) อุปกรณวัด EC และ pH 
 

ภาพท่ี 3 ลักษณะโรงเรือนและอุปกรณในโรงเรือน 

 

 

 
 

ภาพท่ี 4 ระบบอัตโนมัติเพื่อควบคุมอุณหภูมิ ความช้ืน และวัดปริมาณแสง 
 

ป ปMCU 
ชุดควบคุม 

เซนเซอรวัดอุณหภูมิและความช้ืน 
ชุดสเปรยพนหมอกไอน้ําและพัดลม 

เซนเซอรวัดปริมาณแสง ชุดเพิ่มแสงสวางในเวลากลางคืน 
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ภาพท่ี 5 ระบบอัตโนมัติในการควบคุมความเปนกรด–ดาง และคาการนําไฟฟาของสารละลาย 

 
4. ผลการวิจัย 
 

ในสวนของการทดสอบและเก็บขอมูลของอุปกรณนั้นจะทําการทดสอบคาตางๆ เพื่อใชในการ
วิเคราะหผลของการปลูกในโรงเรือน โดยในงานวิจัยนี้ไดทําการเก็บคา EC, pH, จํานวนใบ, ความยาวลําตน, 
อุณหภูมิและความชื้นในโรงเรือน โดยทดลองของระบบการปลูกพืชโดยไมใชดินในระบบไฮโดรโปนิกส 
ดวยระบบอัตโนมัติและระบบท่ัวไปท่ีทําการปลูกนอกโรงเรือนในระบบไฮโดรโปนิกส โดยทําการทดลอง 
ปลูกไวบริเวณขางเคียงกับโรงเรือน โดยแสดงในภาพท่ี 6 

 

 
 

ภาพท่ี 6 การปลูกพืชโดยไมใชดินในระบบไฮโดรโปนิกสแบบทั่วไป (นอกโรงเรือน) 

 

  

 

                

สารละลาย 

ป ปปุย A   ปุย B 

  สารละลาย
กรดไนตริก 

ชุดรางปลูก 
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ผลของการปลูกพืชแบงเปน 2 การทดลอง คือ การปลูกพืชโดยไมใชดินในระบบไฮโดรโปนิกสดวย
ระบบอัตโนมัติ และการปลูกพืชโดยไมใชดินในระบบไฮโดรโปนิกสแบบทั่วไป  โดยในการทดลองนี้ไดทําการ 
วัดคา EC, pH, จํานวนใบ, ความยาวลําตน, การเติมสารละลาย อุณหภูมิและความชื้น ซึ่งใชเวลาในการปลูก 
45 วัน ผลที่ไดแสดงดังตารางที่ 1 

 

ตารางที่ 1 คาที่ไดจากการทดลองของระบบการปลูกพืชโดยไมใชดินในระบบไฮโดรโปนิกสดวยระบบอัตโนมัติ
และระบบท่ัวไป 

 

ตารางที่ 1 แสดงผลการเก็บขอมูลหลังจากท่ีพืชเริ่มมีใบเล้ียงงอกข้ึน ซึ่งไดทําการเพาะเมล็ดผานไป 
10–14 วัน และเริ่มนําตนออนยายไปลงในแปลงทดลองในชวงกลางเดือนสิงหาคมซึ่งเปนฤดูฝน และทําการ
เก็บขอมูลในชวงเวลาประมาณ 09.30–10.00 น. 

จากผลการทดลองของระบบการปลูกพืชโดยไมใชดินในระบบไฮโดรโปนิกสดวยระบบอัตโนมัติ 
และระบบท่ัวไป พบวา เมื่อนําคาที่ไดจากการทดสอบ ประกอบไปดวย EC, pH, จํานวนใบ, ความยาวลําตน, 
การเติมสารละลาย, อุณหภูมิและความชื้น มาสรางเปนกราฟความสัมพันธเพื่อวิเคราะหขอมูลของแตละคา 
แสดงในภาพท่ี 7 

วันที่ 

การปลูกพืชโดยไมใชดินในระบบไฮโดรโปนิกสดวยระบบอัตโนมตั ิ การปลูกพืชโดยไมใชดินในระบบไฮโดรโปนิกสแบบท่ัวไป 

EC 
(mS/cm) 

pH 

จํานวน
ใบ 

(ใบ) 

ความ
ยาว 
ลําตน 

การเติม
สารละลาย อุณหภูมิ 

ºC 
ความช้ืน 

EC 
(mS/cm) pH 

จํานวน
ใบ 

(ใบ) 

ความ
ยาว 
ลําตน 

การเติม
สารละลาย อุณหภูมิ 

ºC 
ความช้ืน 

เติม ไม
เติม 

เติม 
ไม
เติม 

1 1.4 6.9 2 0.1   33.5 73 1.7 5.4 2 0.1   36.2 78 

3 1.3 7.1 3 0.2   31.8 74 1.4 6.4 2 0.1   34.9 76 

5 1.3 7.3 5 0.5   32.6 77 1.4 6.5 3 0.1   39.9 81 

7 1.4 7.0 6 0.5   30.6 72 1.5 6.6 4 0.3   32.3 74 

9 1.3 6.9 7 0.5   30.6 72 1.5 6.5 4 0.3   32.1 76 

11 1.3 6.7 8 0.5   32.0 72 1.5 6.3 5 0.3   36.3 78 

13 1.3 6.8 8 0.6   30.8 74 1.8 6.1 6 0.3   33.8 77 

15 1.3 6.5 10 1.0   31.0 74 1.8 6.2 7 0.3   37.5 78 

17 1.4 6.6 12 1.2   31.9 76 1.6 6.2 8 0.3   33.0 83 

19 1.4 6.8 13 1.5   32.7 64 1.6 6.2 9 0.4   35.5 76 

21 1.4 6.3 14 2.0   30.8 74 1.6 6.3 10 0.4   33.5 82 

23 1.2 6.8 16 3.0   31.4 76 1.6 6.2 11 1.2   35.4 84 

25 1.2 6.9 18 4.0   29.0 80 1.5 6.3 11 1.4   37.6 83 

27 1.2 6.8 19 4.5   31.9 75 1.4 6.5 13 2.2   36.3 80 

29 1.1 6.8 20 4.5   28.6 90 1.4 6.5 14 2.5   30.0 91 

31 0.9 6.8 22 5.5   32.2 76 1.2 6.5 17 3.5   34.1 78 
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ภาพที่ 7 ผลการวิจัย 

 
5. บทสรุปและอภิปรายผล 
 

จากผลการวิจัยการปลูกพืชในโรงเรือนผักไฮโดรโปนิกสดวยระบบควบคุมสภาพแวดลอมอัตโนมัติ  
ดวยการควบคุม EC, pH ในสารละลาย และอุณหภูมิและความชื้นในโรงเรือน  สามารถสรุปไดสองสวน  
คือ ระบบควบคุมสภาพแวดลอมอัตโนมัติในโรงเรือน  และผลการเจริญเติบโตของพืชทดลองที่ใชปลูก  
(ผักกรีนคอส ) ในสวนของระบบควบคุมสภาพแวดลอมอัตโนมัติ ในโรงเรือน คา EC และ pH ของ 
สารละลายที่ใชเล้ียงพืชทดลองไดทําการกําหนดใหอยูในชวง  1.3–1.4 ms/cm และ 5.5–7.0 ตามลําดับ 
(www.kasetporpeang.com) ซึ่งระบบควบคุมสามารถทํางานใหคาอยู ในชวงดังกลาวไดคอนขางดี   
ดังแสดงในภาพที่ 4(ก) และ 4(ข) สําหรับคา EC และ pH ตามลําดับ โดยคา EC ของการปลูกในโรงเรือน 
และนอกโรงเรือน เฉลี่ยเปน 1.275 และ 1.531 ms/cm ตามลําดับ และคา pH เฉล่ียเปน 6.812 และ 6.293 

(ก) คา EC (ข) คา pH 

(ค) ความยาวลําตน (ง) จํานวนใบ 

(จ) อุณหภูม ิ (ฉ) ความชื้น 
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สําหรับในและนอกโรงเรือน ตามลําดับ แตก็มีบางชวงที่คา EC อยูนอกชวง เนื่องจากชวงเวลาน้ันมีฝนตก 
และเมฆมากจึงทําใหพืชเกิดการไหมที่บริเวณปลายใบ (Burn Trip) คา EC จึงถูกปรับลดลงมาท่ี 1.2 ms/cm 

เพื่อใหพืชลดการดูดซึมของธาตุอาหารในสวนของอุณหภูมิและความช้ืนในโรงเรือน คาอุณหภูมิไดถูกกําหนด  
ใหไมเกิน 40ºC โดยวัดคาเฉลี่ยของในโรงเรือนและนอกโรงเรือน  คือ 31.33ºC และ 34.9ºC ตามลําดับ  
และความช้ืนอยูในชวง 60–80 %RH (รัฐศิลป รานอกภานุวัชร, 2561, น.74–82) ซึ่งวัดคาเฉล่ียของในโรงเรือน
และนอกโรงเรือน คือ 74.93 และ 80.31 ตามลําดับ และเมื่อนําคา EC, pH, อุณหภูมิและความช้ืน 
ที่เฉลี่ยตลอดชวงการปลูก (30 วัน หลังจากเพาะเมล็ดประมาณ 14 วัน) ในโรงเรือนดวยระบบควบคุม
สภาพแวดลอมเปรียบเทียบกับการปลูกนอกโรงเรือน พบวา ความแตกตางของคา EC, pH, อุณหภูมิและ
ความชื้นเปน 20.09%, 7.61%, 10.2%  และ 6.69% ตามลําดับ 

ในสวนของการเจริญเติบโตของพืชทดลองปลูก (ผักกรีนคอส) พบวา  การเจริญเติบโตในโรงเรือน 

ดวยระบบควบคุมสภาพแวดลอมอัตโนมัติของความยาวลําตนและจํานวนใบ  สามารถนําไปสรางกราฟ
ความสัมพันธกับระยะเวลาในการปลูกดังแสดงในภาพท่ี 4(ค) และ 4(ง) ตามลําดับ โดยในกราฟแสดงถึง
ความสัมพันธที่เปนสมการพหุนามกําลังสองสําหรับความยาวลําตน และสมการเสนตรงสําหรับจํานวนใบ  

โดยมีความชันของการเจริญเติบโตของความยาวลําตนและการงอกของใบเปน 0. 0158 และ 0.6566 
ตามลําดับ และเมื่อนําไปเปรียบเทียบกับการเจริญเติบโตของการปลูกนอกโรงเรือนที่มีความชันของการ
เจริญเติบโตของความยาวลําตน และการงอกของจํานวนใบที่ 0.0132 และ 0.4691 ตามลําดับ พบวาการปลูก
ในโรงเรือนมีอัตราการเจริญเติบโตของความยาวลําตนดีกวา 19.70% และมีอัตราการงอกของจํานวนใบ 
ที่ดีกวา 28.88% และเม่ือทําการปลูกครบระยะเวลา 45 วัน น้ําหนักของพืชทดลองที่ปลูกในโรงเรือน   
หนักเฉลี่ย 89 กรัมตอตน และนอกโรงเรือนหนักเฉลี่ย 63 กรัมตอตน ซึ่งเมื่อเปรียบเทียบการปลูกในโรงเรือน
และนอกโรงเรือน พบวา การปลูกในโรงเรือนมีน้ําหนักเฉลี่ยของพืชทดลองมากกวาการปลูกนอกโรงเรือน 
อยูที่ 41.3% ซึ่งจากผลการวิจัยที่ทําการทดสอบในฤดูฝนที่มีปญหาในเรื่องของความช้ืนที่ทําใหผักกรีนคอส
เจริญเติบโตไดไมดี (เมื่อเทียบกับการปลูกนอกโรงเรือน) พบวา การปลูกในโรงเรือนสามารถควบคุมอุณหภูมิ 
ความชื้นใหอยูในชวงที่เหมาะสม และทําใหผักกรีนคอสเจริญเติบโตไดดีกวา 
 

6. ปญหาท่ีพบในงานวิจัย 
 

6.1 ในขณะที่เริ่มปลูกได 7–10 วัน พบหอยทากไดมาทําลาย (กิน) ตนออน โดยในโรงเรือนเสียหาย 
ไปประมาณ 20% ของจํานวนชองปลูกทั้งหมด (6 ชอง จากทั้งหมด 30 ชอง) ในขณะท่ีนอกโรงเรือนถูกทําลาย
ไป 60% (9 ชอง จากทั้งหมด 15 ชอง) 

6.2 ในโรงเรือนมีเพียงพัดลมระบายอากาศจากในโรงเรือนออกขางนอก  จึงทําใหไมสามารถลด
ความชื้นใหต่ํากวานอกโรงเรือนได ซึ่งปญหาดังกลาวจะเกิดขึ้นในกรณีที่ภายนอกโรงเรือนมีความช้ืนที่สูง  
(วันที่ฝนตก) ในขณะเดียวกันความชื้นในโรงเรือนมีคามากกวาคาที่กําหนดไว 
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6.3 พืชทดลอง (ผักกรีนคอส) เกิดการไหมที่บริเวณปลายใบ ซึ่งเปนผลเน่ืองมาจากในวันที่ฝนตก 
และแสงนอย พืชจะลดการคายน้ําที่ใบ และเมื่อปริมาณธาตุอาหารเทาเดิม พืชจึงเกิดลักษณะดังกลาว 

 
7. ขอเสนอแนะ 
 

7.1 กอนเริ่มการปลูก ใหทําการโรยปูนขาวลงบนพื้นภายในโรงเรือนและรอบๆ เพื่อเปนการปองกัน
หอยทากเขามาในโรงเรือน และทําการสํารวจรอบๆ บริเวณพื้นโรงเรือน หากพบหอยทากใหทําการกําจัด
กอนที่จะเริ่มปลูกพืช 

7.2 เพิ่มอุปกรณลดความชื้นในโรงเรือนเพื่อใชสําหรับลดความช้ืนในกรณีที่ความช้ืนในโรงเรือน 
เกินคาที่กําหนด และภายนอกโรงเรือนมีความชื้นที่สูงกวาภายในโรงเรือน 

7.3 ในกรณีที่เกิดการไหมที่บริเวณปลายใบ ใหทําการลดการใหปุย โดยลดคา EC ลงในสารละลาย
หรือเจือจางดวยการเติมน้ําเปลา 
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