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บทคัดย่อ  

งานวิจัยนี้มีวัตถุประสงค์เพื ่อพัฒนาระบบตรวจจับการสวมหมวกนิรภัยโดยใช้เทคโนโลยีการมองเห็นของ
คอมพิวเตอร์ และโครงข่ายประสาทเทียมแบบสังว ัตนาการ  (Convolutional Neural Networks: CNN) โดยใช้ 
Teachable Machine ซึ่งเป็นเครื่องมือ No-Code ที่ช่วยให้นักพัฒนาและผู้ที่ไม่มีพื้นฐานด้านการเขียนโค้ดสามารถสร้าง
และฝึกสอนแบบจำลอง AI ได้ง่ายขึ้น วิธีการดำเนินงานประกอบด้วยการรวบรวมรูปภาพของผู้ขับขี่รถจักรยานยนต์ที่สวม
หมวกนิรภัยและไม่สวมหมวกนิรภัยจำนวน 220 รูป จากนั้นใช้เทคนิคโครงข่ายประสาทเทียมแบบสังวัตนาการ ในการ
ฝึกสอนแบบจำลองผ่าน Teachable Machine ผลการทดลองพบว่าแบบจำลองที่พัฒนาขึ้นสามารถจำแนกผู้ขับขี่ที่สวม
หมวกนิรภัยและไม่สวมหมวกนิรภัยได้อย่างแม่นยำ โดยมีค่า Accuracy 95%, Precision 96%, Recall 94% และ F1-
score 95% ผลลัพธ์นี้ชี้ให้เห็นว่าการใช้เทคโนโลยีปัญญาประดิษฐ์และการเรียนรู้เชิงลึกสามารถเพิ่มประสิทธิภาพในการ
ตรวจจับการสวมหมวกนิรภัย และช่วยลดอุบัติเหตุบนท้องถนนได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
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Abstract 
 This research aims to develop a helmet-wearing detection system using computer vision 
technology and deep neural networks, employing Teachable Machine, a No-Code tool that enables 
developers and those without coding backgrounds to easily create and train AI models. The 
methodology involves collecting 220 images of motorcyclists, both wearing and not wearing helmets, 
and then using Convolutional Neural Networks (CNN) techniques to train the model via Teachable 
Machine. The experimental results show that the developed model can accurately distinguish between 
helmet-wearing and non-helmet-wearing riders with an Accuracy of 95%, Precision of 96%, Recall of 
94%, and F1-score of 95%. These results indicate that using artificial intelligence and deep learning 
technology can significantly enhance the efficiency of helmet-wearing detection and help reduce road 
accidents effectively. 
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1. บทนำ 

อุบัติเหตุจราจรทางบกเป็นปัญหาสำคัญที่ทุก
ประเทศต้องประสบ โดยเฉพาะอย่างยิ่งในเขตชุมชน
เมืองที ่มีการจราจรคับคั ่ง ซึ ่งเป็นสาเหตุสำคัญที่
ก ่อให ้เก ิดการบาดเจ ็บและการส ูญเส ียช ีว ิตและ
ทรัพย์สิน การเกิดอุบัติเหตุจากการใช้รถจักรยานยนต์
เป็นสาเหตุหนึ่งที่ทำให้เกิดการบาดเจ็บและเสียชีวิตที่
พบได้บ่อยในผู้ที่ใช้รถใช้ถนน การป้องกันและลดอัตรา
การบาดเจ็บและเสียชีวิตของผู ้ใช้รถจักรยานยนต์
สามารถทำได้โดยการสวมหมวกนิรภัยในขณะขับขี่
หรือโดยสารรถจักรยานยนต์ [1] 

หมวกนิรภัยเป็นอุปกรณ์ที่มีความสำคัญในการ
ป้องกันอันตรายในการขับขี่รถจักรยานยนต์ ช่วยลด
ความเสี่ยงในการได้รับบาดเจ็บหรือสูญเสียชีวิตจาก
อุบัติเหตุทางถนนอย่างมาก การสวมหมวกนิรภัยถือ
เป็นมาตรการคุ้มครองที่สำคัญและมีผลเสริมสร้างให้ผู้
ขับขี่รู ้สึกมั ่นใจในการเดินทางด้วยรถจักรยานยนต์    
แต่การสวมหมวกนิรภัยไม่ใช่เรื่องที่ทุกคนปฏิบัติตาม
เหมือนกัน บางครั้งมีผู้ขับขี่ที่ละเมิดกฎระเบียบนี้ [2] 
เพื่อให้สามารถมีการควบคุมและป้องกันอุบัติเหตุได้
อย่างมีประสิทธิภาพ การใช้เทคโนโลยีในการตรวจจับ
การสวมหมวกน ิ รภ ั ยอาจ เป ็น เคร ื ่ อ งม ื อท ี ่ มี
ประสิทธิภาพในการแก้ไขปัญหานี้  การใช้ระบบ
ตรวจจับคนสวมหมวกนิรภัยบนถนนอาจช่วยในการ
ปรับพฤติกรรมของผู้ขับขี่ได้อย่างมีประสิทธิภาพ เมื่อ
มีการตรวจจับการละเมิดกฎระเบียบหมวกนิรภัย 
สามารถมีการปรับทัศนคติของผู้ขับขี่ในการเข้าใจถึง
ความสำคัญของการสวมหมวกนิรภัยได้มากขึ้น และ
จะช่วยสร้างสภาพแวดล้อมที่มั่นคงและปลอดภัยมาก
ขึ้นสำหรับทุกคนที่ใช้ถนน 

งานว ิจ ัยน ี ้ม ีว ัตถ ุประสงค ์ เพ ื ่อพ ัฒนาระบบ
ตรวจจับการสวมหมวกนิรภัยโดยใช้เทคโนโลยีการ
มอง เห ็นของคอมพ ิ ว เตอร์  (Computer Vision 
Technology) และโครงข่ายประสาทเทียมแบบสังวัต
นาการ (Convolutional Neural Networks: CNN) 

โดยใช้ Teachable Machine ซึ่งเป็นเครื่องมือ No-
Code ที่ช่วยให้นักพัฒนาและผู้ที่ไม่มีพื้นฐานด้านการ
เขียนโค้ดสามารถสร้างและฝึกสอนแบบจำลอง AI ได้
ง่ายขึ้น สาเหตุที่ผู้วิจัยเลือกใช้เทคโนโลยี Teachable 
Machine และ CNN เนื่องจาก Teachable Machine 
เป ็นเคร ื ่องม ือที ่ ใช ้งานง ่ายและสามารถฝึกสอน
แบบจำลอง AI ได้โดยไม่ต้องมีความรู้ด้านการเขียน
โปรแกรม อีกท้ัง CNN เป็นเทคนิคท่ีมีประสิทธิภาพสูง
ในการวิเคราะห์และจำแนกรูปภาพ ซึ่งเหมาะสมอย่าง
ยิ่งกับการตรวจจับการสวมหมวกนิรภัย ดังนั้นการใช้
เทคโนโลยีในการตรวจจับการสวมหมวกนิรภัยอาจ
เป็นเครื่องมือที่มีประสิทธิภาพในการลดอุบัติเหตุทาง
ถนนที่เกิดจากการขับขี่รถจักรยานยนต์โดยไม่สวม
หมวกนิรภัย อย่างมีความรับผิดชอบ และมีความ
ปลอดภัยในชุมชนเมืองได้อย่างมีประสิทธิภาพ และ
ยั่งยืนในอนาคต 

 
2. วรรณกรรมท่ีเกี่ยวข้อง 

ปัญญาประดิษฐ์ (Artificial Intelligence: AI) [3] 
ในปัจจุบันได้มีการนำเทคนิคการจดจำใบหน้ามาใช้ใน
ระบบลงเวลาการปฏิบัติงาน โดยมีการพัฒนาแอป
พลิเคชันบนโทรศัพท์มือถือสำหรับระบบลงเวลาการ
เข้าปฏิบัติงานด้วยการจดจำใบหน้า ซึ่งใช้วิธีการจดจำ
ใบหน้าแบบ Principal Component Analysis (PCA) 
ผลการทดลองแสดงให้เห็นว่าการจดจำใบหน้ามีความ
แม่นยำถึง 100% อย่างไรก็ตาม จำนวนผู้เข้าร่วมการ
ทดสอบมีเพียง 40 คน ซึ่งถือว่ายังน้อยมาก นอกจากนี้ 
สภาพแวดล้อมในการทดสอบมีความจำกัด โดยทำ
การทดสอบในห ้องท ี ่ ม ีพ ื ้ นหล ั งส ีขาว  หร ือมี
สภาพแวดล้อมที่ไม่หลากหลายมากนัก ผู้ถูกทดสอบ
ต้องอยู่ในท่าตรง ไม่สวมผ้าคลุมหน้า และอยู่ในที่มี
แสงสว่างเพียงพอ เพ่ือให้สามารถจดจำใบหน้าได้ผลดี 

เทคโนโลย ีการมอง เห ็นของคอมพ ิ ว เตอร์  
(Computer Vision Technology) [4]  เทคโนโลยี
การมองเห็นของคอมพิวเตอร์เป็นเทคโนโลยีที่สำคัญ
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ในการพัฒนาระบบตรวจจับและวิเคราะห์ภาพ ใน
งานว ิจ ัยของ  Zhang และคณะ (2021) ได ้นำ
เทคโนโลยีการมองเห็นของคอมพิวเตอร์มาใช้ในการ
ตรวจจับและแยกแยะวัตถุในภาพถ่ายเพื่อวิเคราะห์
พฤติกรรมของผู้ใช้รถจักรยานยนต์ โดยใช้เทคนิคการ
ประมวลผลภาพร่วมกับโครงข่ายประสาทเทียมแบบ 
Convolutional Neural Networks (CNN) 
ผลการวิจ ัยพบว่าเทคโนโลยีนี ้สามารถเพิ ่มความ
แม่นยำในการตรวจจับและวิเคราะห์พฤติกรรมของ
ผู้ใช้รถจักรยานยนต์ได้อย่างมีประสิทธิภาพ  

การจำแนกรูปภาพ (Image Classification) [5-
8 ]  กระบวนการการตรวจจ ับผ ู ้ ด ื ่ ม เคร ื ่ องดื่ ม
แอลกอฮอล์จากภาพถ่าย โดยใช้เทคนิคการรู้จำสีแก้ม
และความกว้างของขนาดดวงตา งานวิจัยนี้ได้ทดสอบ
ความสามารถในการจำแนกภาพถ่ายใบหน้าผ ู ้ดื่ม
เครื ่องดื ่มแอลกอฮอล์และภาพถ่ายใบหน้าผู ้ไม่ดื่ม
เครื ่องดื ่มแอลกอฮอล์ ซึ ่งภาพถ่ายใบหน้าต้องเป็น
บุคคลเชื ้อชาติไทย เป็นภาพถ่ายหน้าตรง ไม่สวม
หมวกหรือใส่แว่นตา สามารถมองเห็นใบหน้าได้ชัดเจน 
ภาพถ่ายไม่เบลอ คุณภาพแสงปกติ และไม่ผ่านการ
แต่งหน้า ข้อมูลถูกเก็บจากภาพถ่ายใบหน้ากลุ่ม
ตัวอย่างเพศชายและหญิงจำนวน 50 คน โดยแบ่งเป็น
ภาพถ่ายใบหน้าผู้ดื่มเครื่องดื่มแอลกอฮอล์และผู้ไม่ดื่ม
เครื่องดื่มแอลกอฮอล์ 

 
3. วัสดุ อุปกรณ์ และวิธีการ 

 
3.1 วิธีดำเนินการวิจัย 

3.1.1 การเตรียมข้อมลู  

รวบรวมรูปภาพของผู้ขับขี่รถจักรยานยนต์ทั้งที่
สวมหมวกนิรภัยและไม่สวมหมวกนิรภัย จำนวน 220 
รูป โดยแบ่งเป็น 110 รูปสำหรับผู้ที่สวมหมวกนิรภัย 
และ 110 รูปสำหรับผู้ที่ไม่สวมหมวกนิรภัย ดังแสดง
ในรูปที่ 1 

  
สวมหมวกนิรภัย ไมส่วมหมวกนิรภัย 

 
รูปที่ 1 ประเภทผู้ขับขี่ทั้ง 2 ประเภท คือผู้ขับที่ท่ีสวม

หมวกนิรภัย และผู้ขับข่ีที่ไม่สวมหมวกนิรภัย 

 
3.1.2 การออกแบบระบบ 

การพัฒนาระบบตรวจจับการสวมหมวกนิรภัย
โดยใช้เทคโนโลยีการมองเห็นของคอมพิวเตอร์  ใช้ 
เทคนิคโครงข่ายประสาทเทียมแบบ Convolutional 
Neural Networks (CNN) ซึ ่งมีประสิทธิภาพสูงใน
การว ิ เ คราะห์  และจำแนกร ูปภาพ  [9 ]  และ 
Teachable Machine [10] ซึ่งเป็นเครื่องมือบนเว็บที่
ช่วยให้ผู้ใช้งานสามารถสร้างและฝึกสอนแบบจำลอง
การจำแนกประเภทรูปภาพได้อย่างง่ายดาย โดยไม่
ต้องใช้ความเชี่ยวชาญทางเทคนิค 

3.1.3 การเทรนโมเดล 

ในกระบวนการเทรนโมเดลจะใช้ช ุดข้อม ูลที่
เตร ียมไว ้ ในการฝ ึกสอนแบบจำลอง  CNN ผ ่าน 
Teachable Machine 

กำหนด Learning Rate ซึ ่งเป็นค่าที ่ใช้ควบคุม
การปร ับค ่ าของโมเดลในการเร ียนรู้  เล ือกค่า 
Learning Rate ที ่0.001 เนื่องจากเป็นค่าท่ีเหมาะสม
ในการปรับค่าพารามิเตอร์ของโมเดลให้เกิดการเรียนรู้
ที่มีเสถียรภาพและไม่รวดเร็วเกินไปจนทำให้เกิดการ
กระโดดข้ามค่าท่ีดีที่สุด 

กำหนด Batch Size ที่ 16 ซึ ่งหมายถึงจำนวน
ตัวอย่างข้อมูลที่ใช้ในการอัปเดตค่าพารามิเตอร์ของ
โมเดลในแต่ละครั้ง ค่านี้ถูกเลือกเพราะเป็นค่าที ่ไม่



     
วารสารวิศวกรรมและเทคโนโลยอีุตสาหกรรม มหาวิทยาลยักาฬสินธุ์ ปีที ่2 ฉบบัที่ 3 พฤษภาคม – มิถุนายน 2567 
Journal of Engineering and Industrial Technology, Kalasin University, Vol. 2 No. 3 May – June 2024 

 
บทความวิจยั (Research Article) 
             

ขอบภพ ซาเสน และคณะฯ, การพัฒนาระบบตรวจจับการสวมหมวกนิรภัยโดยใช้เทคโนโลยีการมองเห็นของคอมพิวเตอร์ และ
โครงข่ายประสาทเทียมแบบสังวัตนาการ 

5 

มากเกินไปทำให้การประมวลผลมีความเร็วและไม่ทำ
ให้หน่วยความจำเต็ม 

3.1.4 การทดสอบโมเดล  

เมื่อการฝึกสอนโมเดลเสร็จสิ้น จะทำการทดสอบ
โมเดลด้วยชุดข้อมูลทดสอบที่แยกออกจากชุดข้อมูล
ฝึกสอน 20% คือ 22 รูป เพื่อประเมินประสิทธิภาพ
ของโมเดลในการจำแนกผู้ที ่สวมหมวกนิรภัยและไม่
สวมหมวกนิรภัย การประเมินผลใช้ค่าต่าง ๆ เช่น 
Accuracy, Precision, Recall และ F1-score เ พ่ือ
วัดความแม่นยำและประสิทธิภาพของโมเดล  

3.1.5 การพัฒนาเว็บไซต์สำหรับใช้ในการแสดงผล  

โมเดลที่ผ่านการฝึกสอนและทดสอบแล้วจะถูก
นำมาใช้งานในระบบจริง โดยผสานเข้ากับแอปพลิเค
ชันหรือเว็บไซต์ที่ต้องการระบบสามารถตรวจจับและ
จำแนกผู ้ขับขี ่ที ่สวมหมวกนิรภัยและไม่สวมหมวก
นิรภัยได้แบบเรียลไทม์ และแสดงผลการตรวจจับผ่าน
เว็บแอปพลิเคชัน 

การพัฒนาเว็บไซต์นั้นมีหลายขั้นตอน แต่ขั้นตอน
ที่สำคัญที่สุดคือการออกแบบ และเขียนเว็บไซต์ ซึ่งข้ัน
ตอนนี้จะต้องใช้ภาษาโปรแกรมต่าง ๆ ดังนี้ 

HTML (HyperText Markup Language)  เ ป็ น
ภาษาพื้นฐานที่ใช้สร้างโครงสร้างของเว็บเพจ กำหนด
เนื้อหา ข้อความ รูปภาพ ลิงก ์และองค์ประกอบต่างๆ 
ของหน้าเว็บ 

CSS (Cascading Style Sheets)  ใ ช ้ ค ว บ คุ ม
รูปแบบการแสดงผลของเว็บเพจ กำหนดสี ตัวอักษร 
ขนาด รูปแบบ วางเค้าโครง 

JavaScript เป็นภาษาโปรแกรมที่เพิ่มการโต้ตอบ
ให้กับเว็บไซต์ สร้างแอนิเมชัน ควบคุมการทำงานของ
หน้าเว็บ 

PHP (Hypertext Preprocessor)  เ ป ็ นภ า ษ า
โปรแกรมท ี ่ ใช ้ เข ี ยนโปรแกรมฝ ั ่ ง เซ ิ ร ์ฟ เวอร์    

ประมวลผลข้อมูลเชื่อมต่อกับฐานข้อมูล แสดงผลแบบ
ไดนามิก 

 
3.2. ขอบเขตและการทำงานของระบบ 

3.2.1 การจำแนกประเภทผู้ขับขี ่

ระบบนี ้สามารถจำแนกประเภทผู ้ข ับข ี ่ ได้  2 
ประเภท ได้แก่ 

ผู้ขับขี่ที่สวมหมวกนิรภัย: ระบบจะระบุผู้ขับขี่ที่
สวมหมวกนิรภัยได้อย่างแม่นยำ โดยใช้เทคนิคการ
เรียนรู้เชิงลึก (Deep Learning) วิเคราะห์จากภาพ
หรือวิดีโอที่ถ่ายจากกล้อง 

ผู้ขับขี่ที่ไม่สวมหมวกนิรภัย: ระบบจะระบุผู้ขับขี่ที่
ไม่สวมหมวกนิรภัยได้อย่างแม่นยำ เช่นเดียวกับผู้ขับขี่
ที่สวมหมวกนิรภัย 

3.2.2 การนับจำนวนผู้ขับข่ี 

ระบบนี้สามารถนับจำนวนผู้ขับขี่ที่เข้ามาในพื้นที่
ได้แบบเรียลไทม์ โดยใช้เทคนิคการวิเคราะห์ภาพ 
(Image Analysis) จากกล้อง 

3.2.3 การบันทึกข้อมูล 

ระบบนี้สามารถบันทึกข้อมูลผู้ขับขี่ลงฐานข้อมูล 
ประกอบด้วยวันที่ เดือน ปี เวลา ประเภทผู้ขับขี่ (สวม
หมวกนิรภัย / ไม่สวมหมวกนิรภัย) 

3.2.4 การแสดงข้อมูลผ่านเว็บแอปพลิเคชัน 

ระบบนี้มีเว็บแอปพลิเคชันสำหรับแสดงข้อมูลผู้
ขับขี่ที่บันทึกไว้ ผู้ใช้สามารถดูข้อมูลย้อนหลัง ค้นหา
ข้อมูลตามวันที่ เวลา ประเภทผู้ขับขี ่ฯลฯ 

3.2.5 รายงานสรุปจำนวนผู้ขับข่ี 

ระบบนี้สามารถสร้างรายงานสรุปจำนวนผู้ขับขี่ที่
เข้ามาในพ้ืนที่ แยกตามวันที่ เวลา ประเภทผู้ขับขี่ ผู้ใช้
สามารถดาวน์โหลดรายงานสรุปในรูปแบบ PDF หรือ 
Excel 
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3.3 เครื่องมือที่ใช้ในการตรวจสอบประสิทธิภาพ
แบบจำลอง 

 เครื ่องมือที ่ใช้ในการตรวจสอบประสิทธิภาพ
แบบจำลอง คือ Confusion Matrix หรือ เมทริกซ์
ความส ับสน เป ็นเคร ื ่องม ือสำค ัญท ี ่ ใช ้ ในการ
ประเมินผลลัพธ ์ของการทำนาย (Prediction) ที่
แ บ บ จ ำ ล อ ง  Machine Learning ท ำ น า ย ขึ้ น  
เปรียบเสมือนเครื ่องมือวัดว่า สิ ่งที่แบบจำลองคิด 
(ทำนาย) นั้น สอดคล้องกับสิ่งที่เกิดขึ้นจริง (ค่าจริง) 
หรือไม่ [11] ดังในรูปที ่2  

 

 
 

รูปที่ 2 ตาราง Confusion Matrix [12] 

 
Confusion Matrix ประกอบด้วย 4 เซลล์หลัก 

ดังนี้: 

True Positive (TP): จำนวนที่แบบจำลองทำนาย
ว่าเป็นบวก และเป็นบวกจริง 

False Positive (FP) :  จ ำนวนที่ แบบจำลอ ง
ทำนายว่าเป็นบวก แต่เป็นลบจริง 

True Negative (TN) :  จ ำนวนที่ แบบจำลอง
ทำนายว่าเป็นลบ และเป็นลบจริง 

False Negative (FN) :  จำนวนที่ แบบจำลอง
ทำนายว่าเป็นลบ แต่เป็นบวกจริง 

จากข้อมูลใน Confusion Matrix เราสามารถ
คำนวณค่าประสิทธิภาพของแบบจำลองได้หลายค่า 
เช่น: 

- Accuracy: อัตราส่วนของจำนวนการทำนายที่
ถูกต้องทั้งหมด (TP + TN) / จำนวนข้อมูลทั้งหมด 

- Precision: อัตราส่วนของจำนวนการทำนายที่
เป็นบวกที่ถูกต้อง (TP) / จำนวนการทำนายที่เป็น
บวกท้ังหมด (TP + FP) 

- Recall: อัตราส่วนของจำนวนข้อมูลที่เป็นบวก
ที่แบบจำลองทำนายได้ถูกต้อง (TP) / จำนวนข้อมูลที่
เป็นบวกท้ังหมด (TP + FN) 

- F1-score: ค่าเฉลี ่ยฮาร์โมนิกของ Precision 
และ Recall 

 
4. ผลการศึกษา 

การพัฒนาระบบตรวจจับการสวมหมวกนิรภัย
โดยใช ้เทคโนโลยีการมองเห ็นของคอมพิวเตอร์  
สามารถแสดงผลการศึกษาได้ดังนี้ 

 
4.1 ผลการพัฒนาระบบด้วยแบบจำลองการเรียนรู้
เชิงลึก 

เ ล ื อ ก ใ ช ้ เ ท ค น ิ ค  Convolutional Neural 
Network (CNN) ซึ่งเป็นเทคนิคการเรียนรู้เชิงลึกที่มี
ประสิทธิภาพในการวิเคราะห์ภาพ พัฒนาแบบจำลอง 
CNN โดยใช้ Teachable Machine ซึ่งเป็นเครื่องมือ 
No-Code ที่ใช้งานง่าย และฝึกฝนแบบจำลอง CNN 
บนชุดข้อมูล Training Set ดังในรูปที่ 3 

 

 
 

รูปที ่3 การพัฒนาแบบจำลองที่ใช้ในการจำแนก 
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จากรูปที่ 3 เป็นการแสดงการสร้างแบบจำลอง
การร ู ้ จ ำร ู ปภาพยานพาหนะด ้ วย  Teachable 
Machine ใช้ Learning Rate ที่ 0.001 และ Batch 
Size ที่  16 โดยใช ้แยกผลลัพธ ์ออกเป ็น  2 แบบ 
ประกอบด้วย ผู้ขับขี่ที ่สวมหมวกนิรภัยและไม่สวม
หมวกนิรภัย โดยผลของแบบจำลองที ่พ ัฒนาขึ้น
สามารถจำแนกแยกแยะบุคคลที่สวมใส่หมวกนิรภัย 
และไม่สวมใส่หมวกนิรภัยได้อย่างแม่นยำ โดยใช้
ข้อมูลในชุดทดสอบที่ 45 รูป สรุปผลได้ดังแสดงใน
ตารางที่ 1  

ตารางท่ี 1 ผลของประสิทธิภาพของแบบจำลอง 

ประเภท ความแม่นยำ 
Accuracy 95% 
Precision 96% 
Recall 94% 

F1-score 95% 
 

4.2 การพัฒนาเว็บไซต์ที่ใช้ในการแสดงผล 

การพ ัฒนาเว ็บไซต ์ท ี ่ ใช ้ ในการแสดงผลมี
รายละเอียดและขอบเขตการทำงานดังนี้ 

4.2.1 การแสดงผลผู้ที ่สวมหมวกนิรภัย และไม่สวม
หมวกนิรภัย  

ทั้งหมดสามารถแสดงเป็นกราฟโดยแยกแต่ละวัน
ได้ หน้าเว็บไซต์นี้ถูกออกแบบให้สามารถเข้าถึงข้อมูล
สถิติและแนวโน้มการสวมหมวกนิรภัยของผู้ขับขี่ได้
อย่างง ่ายดายและชัดเจน ซึ ่งช ่วยให้ผ ู ้ด ูแลระบบ
สามารถต ิดตามและว ิ เคราะห ์ข ้อม ูลได ้อย ่ างมี
ประสิทธิภาพแสดงได้ในรูปที่ 4  

ในหน้าแรกของเว็บไซต์ จะมีการแสดงผลสถิติการ
ตรวจจับผู้ที่สวมหมวกนิรภัยและไม่สวมหมวกนิรภัย 
โดยมีรายละเอียดดังนี้ 

1) สถิติการตรวจจับ 
1.1) แสดงจำนวนผู้ที่สวมหมวกนิรภัย 

1.2) แสดงจำนวนผู้ที่ไม่สวมหมวกนิรภัย 
1.3) แสดงจำนวนยานพาหนะท่ีตรวจจับได้ 

2) กราฟสถิติการสวมหมวกนิรภัย 
2.1) กราฟแสดงจำนวนผู้ที่สวมหมวกนิรภัย

ในแต่ละวันของสัปดาห์ 
2.2) กราฟแสดงจำนวนผู ้ท ี ่ไม ่สวมหมวก

นิรภัยในแต่ละวันของสัปดาห์ 

 

 
 

รูปที ่4 หน้าแรกของเว็บไซต์ การแสดงผลผู้ที่สวม
หมวก และไม่สวมหมวกนิรภัย 

 
4.2.2 การแสดงรายละเอียดการตรวจสอบ  

การแสดงรายละเอ ียดการตรวจสอบ แสดง
จำนวนผู้สวมหมวกนิรภัย และไม่สวมหมวกนิรภัยใน
แต่ละวัน/ เดือน/ ปี จำแนกตามประตูทางเข้า แสดง
ได้ในรูปที่ 5 

 

 
 
รูปที ่5 หน้ารายละเอียดการตรวจสอบ แสดงจำนวน

ผู้สวมหมวกนิรภัย และไม่สวมหมวกนิรภัย 
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4.1.3 การตรวจสอบผู้สวมหมวกนิรภัย และไม่สวม
หมวกนิรภัย 

ในหน้าโปรแกรมที่ใช้แยกประเภทของผู้ขับขี่ เมื่อ
มีผู้ขับขี่ผ่านกล้อง แบบจำลองจะทำนายผลว่าผู้ขับขี่
น ั ้นสวมหมวกนิรภัยหรือไม่สวมหมวกนิรภัย โดย
แสดงผลในรูปแบบของค่าความน่าจะเป็นสำหรับแต่
ละกรณี ซึ ่งค่าความน่าจะเป็นที ่ใช้ในการตัดสินใจ
จะต้องมีค่าเกินกว่า 90% เพื่อให้การตรวจจับมีความ
แม่นยำสูง หน้าโปรแกรมนี้แสดงภาพของผู้ขับขี่ที่ถูก
ตรวจจับผ่านกล้อง พร้อมกับกราฟแสดงค่าความ
น่าจะเป็นของการสวมหมวกนิรภัยและไม่สวมหมวก
นิรภัย  

แบบจำลองที่ใช้เทคนิคโครงข่ายประสาทเทียม
แ บ บ  Convolutional Neural Networks (CNN) 
ได้รับการฝึกสอนด้วยชุดข้อมูลที่ประกอบด้วยรูปภาพ
ของผู ้ขับขี ่ทั ้งที ่สวมหมวกนิรภัย และไม่สวมหมวก
นิรภัย เพื ่อให้สามารถจำแนกประเภทได้อย่างมี
ประสิทธิภาพ หน้าโปรแกรมนี้ช่วยให้ผู้ใช้งานสามารถ
ตรวจสอบการสวมหมวกนิรภัยของผู ้ข ับขี ่ได้แบบ
เรียลไทม์และแสดงผลการตรวจจับอย่างชัดเจนและ
แม่นยำ 

 

  
 

รูปที ่6 หน้าโปรแกรมที่ใช้จำแนก 

 
5. สรุปผลการวิจัย 

งานวิจัยนี้ได้พัฒนาระบบตรวจจับการสวมหมวก
นิรภัยสำหรับผู้ขับขี่รถจักรยานยนต์ โดยใช้เทคโนโลยี

การมองเห็นของคอมพิวเตอร์และการเรียนรู้เชิงลึก 
(Deep Learning) ผ่าน Teachable Machine ระบบ
ถูกออกแบบโดยใช้เทคนิคโครงข่ายประสาทเทียม
แ บ บ ส ั ง ว ั ต น า ก า ร  Convolutional Neural 
Networks (CNN) ในการฝึกสอนแบบจำลอง โดยใช้
ค่า Learning Rate ที่ 0.001 และ Batch Size ที่ 16 
รูปภาพที่ใช้ในการฝึกสอนแบบจำลองมี 2 ประเภท 
คือ ผู้ขับขี่ที่สวมหมวกนิรภัยและไม่สวมหมวกนิรภัย 

ผลการทดสอบโมเดลแสดงให้เห็นว่าแบบจำลองที่
พัฒนาขึ้นมีความแม่นยำในการจำแนกผู้ขับขี่ที ่สวม
หมวกน ิรภ ัยและไม ่สวมหมวกน ิรภ ัย  โดยม ีค่า 
Accuracy 95%, Precision 96%, Recall 94% และ 
F1-score 95% นอกจากนี้  ระบบยังสามารถนับ
จำนวนผู ้ข ับข ี ่ท ี ่ เข ้ามาในพื ้นที่  บ ันทึกข ้อมูลลง
ฐานข้อมูล แสดงข้อมูลผ่านทางเว็บแอปพลิเคชัน และ
ดูรายงานสรุปจำนวนยานพาหนะที่เข้ามาในพื้นที่ตาม
ช่วงเวลาได้ 

 
6. การอภิปรายผล 

ผลการวิจัยนี ้สอดคล้องกับงานวิจัยของ Chen 
และคณะ (2020) ท ี ่ ใช้  Convolutional Neural 
Networks (CNN) ในการตรวจจับใบหน้าผู้สวมหมวก
นิรภัย ซึ่งได้ผลลัพธ์ที่มีความแม่นยำสูงเช่นกัน [13] 
นอกจากนี้ งานวิจัยของ Liu และคณะ (2019) ที่ใช้
เทคนิค CNN ในการตรวจจับการสวมหมวกนิรภัยของ
คนงานก่อสร้างก็ได้ผลลัพธ์ที่ใกล้เคียงกัน โดยมีค่า 
Accuracy ส ูงกว ่า  90% [14] การเปร ียบเท ียบ
ผลการวิจัยนี้กับงานวิจัยที่เกี ่ยวข้องแสดงให้เห็นว่า
กา ร ใช ้ เ ทคน ิ ค โ คร งข ่ า ยประสาท เท ี ยมแบบ 
Convolution (CNN) แ ล ะ  Teachable Machine 
เป็นวิธีที่มีประสิทธิภาพในการพัฒนาระบบตรวจจับ
การสวมหมวกนิรภัย สามารถนำไปประยุกต์ใช ้ใน
หลายๆ สถานที่เพื่อช่วยลดอุบัติเหตุและเพิ่มความ
ปลอดภัยในการขับข่ีรถจักรยานยนต์ 
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7. ข้อเสนอแนะ 

ประสิทธิภาพของแบบจำลอง Deep Learning 
ขึ้นอยู่กับคุณภาพและปริมาณของข้อมูลที่ใช้ฝึกฝน 
แบบจำลองที่พัฒนาขึ้นในงานวิจัยนี้ได้รับการฝึกฝน
จากช ุดข ้อม ูลท ี ่ ม ีขนาดเล ็ก  ซ ึ ่ งอาจส ่ งผลต่อ
ประสิทธิภาพของแบบจำลอง 
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